FID AT2

automaattiohjausjarjestelma




Kaltevuuskompensointi Maatilan tietojen

NAVIGOI TEHOKKUUDEN SEURAAVALLE TASOLLE

FJID AT2 -automaattiohjausjarjestelma yhdistaa satelliittipaikannuksen ja RTK:n takaamaan 2,5 cm:n tarkkuuden
missa tahansa maastossa. Se on yhteensopiva traktoreiden, puimureiden ja monipuolisten tyokoneiden kanssa.
Jarjestelman avulla voit vahentaa aukkoja ja paallekkaisyyksia, saastaa panoskustannuksissa, tyoskennella yolla

ja parantaa kuljettajan jaksamista.
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hallinta kayttoliittyma verkon kautta
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PAISTEKAANNOS VAIVATTOMAAN KAYTTOON

Puoliautomaattinen kaannds

Taysautomaattinen kaannos
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Ohmi-muoto
Analysoi pellon muodot ja aiemmin tydskennellyt alueet . s i
e T s VA Soveltuu paremmin epdasadannsliisille Soveltuu paremmin
suunnltelle}ksegn parhaar? ajoreitin. I.(aamyy ympari elloille, joissa on rajoitetusti epdasadannollisille pelloille, joissa on
automaattisesti ja lopuksi kiertaa paisteet varmistaakseen pel 1 JOIS  rajortet S - e
kaantymistilaa pdisteissd. runsaasti k&antymistilaa pdisteissé.

saumattoman lopputuloksen.

ISOBUS VIRTUAALITERMINAALI & TEHTAVIEN HALLINTA

Tukee laajaa valikoimaa yleisia tyokonemerkkeja (ml. Kverneland, Horsch, CASE IH, New Holland, Lemken,
Amazone, Topcon ym.) sekd erityyppisia tyokoneita, kuten kylvokoneet, kasvinsuojeluruiskut ja

lannoitteenlevittimet.

*Versiosta 4.1.2.5x alkaen.




LAAJA YHTEENSOPIVUUS

Jarjestelmamme sisaltaa laajan valikoiman
maatalouskoneita ja tukee yleisia
traktorimerkkeja, erikoiskasvikoneita,
sadonkorjuukoneita ja kasvinsuojelukoneita.

*Koskee versiota 4.1.2.5x ja uudempia versioita.

KALTEVUUS-

AJOLINJOJEN HALLINTA
KOMPENSOINTI

Jarjestelma mahdollistaa ajolinjojen saatamisen tarkkuuden

takaamiseksi seka helpottaa ajolinjojen jakamista kahden samalla Luotettava tarkkuus taataan myds
pellolla toimivan traktorin valilla. haastavissa olosuhteissa, kuten jyrkissa

rinteidssa ja epatasaisessa maastossa.

Satelliittivastaanotin

Sivuttaiskg_[!_[stus"

Kaareva A + suunta

MIKA SOPII SINULLE PARHAITEN?

Satelliittijarjestelmat

BDS: B1I, B3I, B1C, B2b; BDS: B1I, B2I, B3I, B1C, B2a;
Galileo: E1, E5b Galileo: E1, E5a, E5b
QZsSS: L1, L2 QZSS: L1, L2, L5
. s 300*190*43mm 275*180*40mm

Ohjauspaate
2200g 15008
Naytén suhde runkoon: 0,5 Nayton suhde runkoon:0.73
Liitannat (13) Integroidut liitannat (6)

e . Sijainti- ja suuntatiedot Sijainti-, suuntatiedot seka pitkittais- ja

Satelliittivastaanotin olaintjasuuntatiedot ! P !
Tarkkuus: #2.5cm sivuttaiskallistuskulmat
/
""""""""""""""""" IMU-anturi sisdanrakennettu
v Integroitu satelliittivastaanottimeen

IMU-anturi




TEKNISET TIEDOT

Koko 275 x 180 x40 mm Koko 410 x 410 x135 mm
Virransyotto 9V-36V Suurinvadntémomentti | 30Nm
Verkkomoduuli . 4G, 3G, 2G Virransyotts 12v/24v
TP-luokitus P65 e
kni lodof | e Sahkoinen
Tekniset tiedot ohjauspy®r
5

Koko 162 x 64.5 mm Kayttélampatila -20 ~ 85°C
m Taajuus  GPS:LIC/A,LIC, L2P(W), L2C, L5; GLONASS: L1 12; P-lwokits 1P67

Satelliittivastaanotin Gallileo: 1, E50, EBb; QZSS: 11, 12, 15 Kulma-anturi

Ohjauspdadate

FJDynamics ~1 maatalouskoneet.fi

waw.maatalouskoneet.fi Q) ﬂ m o p. 0400 451900

sahkoposti: myynti@maatalouskoneet.fi




